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Opis
KAmod SPI Flash - Modut z nieulotng pamiecia typu Flash z interfejsem SPI

Modut KAmod SPI Flash zawiera pamie¢ Flash z interfejsem SPI. Wszystkie sygnaty sterujgce zostaty wyprowadzone jako
punkty lutownicze z otworami, rozmieszczone ze standardowym rastrem 2,54 mm, tuz przy krawedzi ptytki oraz w sposéb
odpowiadajacy obudowie do montazu przewlekanego DIL8. Modut dostepny jest z pamieciami o pojemnosci 1 MB (8Mb) lub
16 MB (128 Mb).

KAmod
SPI Flash
Pow 3.3 V!
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Podstawowe cechy i parametry

e Pamie¢ nieulotna Flash o pojemnosci 1 MB (W25Q80) lub 16 MB (W25Q128)

¢ Interfejs SPI o taktowaniu do 50 MHz (praca przy wyzszej czestotliwosci jest mozliwa, ale zalezy od jakosci/dtugosci
pofaczen sygnatdw interfejsu SPI)

e Zawarto$¢ pamieci mozna zabezpieczy¢ przed skasowaniem montujac zworke ,Write protect”

e Sygnaty sterujgce wyprowadzone jako punkty lutownicze z otworami, rozmieszczone ze standardowym rastrem 2,54
mm, tuz przy krawedzi ptytki

e Sygnaty sterujgce dodatkowo zostaty wyprowadzone jako punkty lutownicze z otworami, rozmieszczone ze
standardowym rastrem 2,54 mm w sposéb odpowiadajgcy obudowie do montazu przewlekanego DIL8

e Zasilanie napieciem 2,7...3,6 V

e Wymiary ptytki: 27 x 18,3 mm
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Wyposazenie standardowe

Kod Opis

e Zmontowany i uruchomiony modut

e EANARSD 1 x prosta listwa goldpin 8-pin raster 2,54 mm

| =sPi1Flash
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Schemat elektryczny
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Sygnaty sterujace

Oznaczenie (J1) Funkcja

CS *» Wejscie sygnatu CS (Chip Select - aktywowanie interfejsu SPI)

SCK » Wejscie sygnatu zegarowego/taktujacego

DI » Wejscie szeregowe danych (Data In)

DO » Wyjscie szeregowe danych (Data Out)

GND * Zasilanie - biegun ujemny (masa/GND)

V+ * Zasilanie - biegun dodatni, napiecie 2,7...3,6 V

WP » Wejscie blokady zapisu (Write Protect) aktywne w stanie niskim, potgczone ze zworka Write protect
HOLD * Wejscie sygnatu zatrzymania komunikacji

Komunikacja z pamieciami W25Q80/W25Q128 stosowanymi w KAmod SPI Flash jest mozliwa poprzez interfejs SPI. Niektére
sygnaty petnig podwdjna role w trybie komunikacji Dual/Quad SPI. Doktadny opis wszystkich sygnatéw, sposobdéw
komunikacji oraz procedur i komend jest zawarty w dokumentacji technicznej uktaddéw.

Interfejs SPI uktgdéw pamieci typu W25Qxxx moze dziata¢ z bardzo wysokim taktowaniem (sygnat na wejsciu SCK) - nawet
ponad 100 MHz, jednak w przypadku modutu potgczonego przewodami nie zaleca sie komunikacji z taktowaniem wiekszym
niz 50 MHz. W razie probleméw z komunikacjg nalezy zmniejszy¢ czestotliwos¢ taktowania SPI.

Rozmieszczenie sygnatow sterujgcych zostato pokazane na ponizszych rysunkach. Oznaczenia sygnatéw znajdujg sie na
dolnej stronie ptytki (bottom), zaréwno dla ztgcza na krawedzi ptytki jak i dla obudowy DIL8.
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Oznaczenie pojemnosci pamieci

Modut KAmod SPI Flash dostepny jest z pamigciami o pojemnosci 1 MB (8Mb) lub 16 MB (128 Mb). W zaleznosci od wersji na
ptytce zamontowane sg uktady W25Q80 (1 MB) lub W25Q128 (16 MB).

Wersja pamieci jest zaznaczona na dolnej stronie ptytki (bottom) tak, jak pokazano ponizej.
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Zabezpieczenie przed zapisem , Write protect”

Oznaczenie (J1) Funkcja
WP (J1) * Podanie stanu niskiego uaktywnia funkcje zabezpieczenia przed zapisem
Write protect |+ Zamontowanie zworki/szpilek goldpin uaktywnia funkcje zabezpieczenia przed zapisem

Funkcja Write protect zabezpiecza pamiec¢ przez skasowaniem lub zmiana jej zawartosci.

Aby uaktywnic funkcje zabezpieczajgca nalezy podac stan niski (logiczne 0) na wyprowadzenie WP. Innym sposobem jest
przylutowanie kropli cyny w miejscu jumpera SMD lub przylutowanie szpilek goldpin z zamontowanym jumperem, tak jak
pokazano na rysunku. Zamontowanie jumpera réwniez wymusza stan niski na wyprowadzeniu WP.
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Zasilanie

Oznaczenie Funkcja

*V+ (J1) * wejScie zasilania obwodoéw sterujgcych, biegun dodatni
* GND (J1) |+ wejscie zasilania obwoddw sterujgcych, biegun ujemny (GND)

Modut KAmod SPI Flash moze by¢ zasilany napieciem statym o wartosci 2,7...3,6V, dotaczonym do stykéw V+ oraz GND na
ztaczu J1.

Nie nalezy dotacza¢ zasilania o napieciu 5V!
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Wymiary

Wymiary ptytki KAmod SPI Flash to 27x18,3 mm. Na ptytce znajduja sie 2 otwory montazowe o $rednicy 3,2 mm.
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Program testowy

Program testowy zostat napisany w Srodowisku Arduino dla ptytki KAmodESP32 POW RS485.

//example code for KAmod SPI Flash 1MB (W25Q80)
//ino board: ESP32-WROOM-DA Module

#include <SPI.h>
#include "Kamod SPIFlashBase.h"

//LED

#define LED PIN 2
#define MY DELAY 2000
//SPI

#define SPI_MOSI 13
#define SPI MISO 12
#define SPI SCK 14
#define SPI CS 15
#define SPI CLOCK 10000000
//INIT

SPIClass spiFlashBus(HSPI);

Kamod SPIFlashBase spiFlashBase(&spiFlashBus, SPI_CS, SPI SCK, SPI_MOSI, SPI MISO);
Kamod SPIFlash Device t MY W25Q80DV;

uint8 t *data_ buff;

int ledi;

int loops;
bool retstat;
bool verify;
int result;

void setup() {
Serial.begin(115200);
while (!Serial) {}
delay(1000); // wait for native usb
Serial.println()
Serial.println();
Serial.println();
Serial.println("Hello. KAmod SPI Flash test start");

’

pinMode(LED PIN, OUTPUT);
digitalWrite(LED PIN, HIGH);
ledi = 0;

retstat = false;
while(retstat == false){
spiFlashBus.begin(SPI_SCK, SPI_MISO, SPI_MOSI, SPI CS);
spiFlashBase.setClockSpeed (SPI_CLOCK, SPI CLOCK);
retstat = spiFlashBase.begin (&MY _W25Q80DV) ;
if (!'retstat)({
Serial.println("Init fail ");
delay(1000);
} else {
Serial.print("JEDEC: ");

12
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Serial.println(spiFlashBase.getJEDECID(), HEX);
}
}

Serial.println("Flash init...O0K");
Serial.println("--- First, erase sector ---");
spiFlashBase.eraseSector(0);

delay(500);

loops = 0;

result = 0;

Serial.println();

void loop() {
Serial.print("### START at page: ");
Serial.print(loops);
Serial.println(" ###");

Serial.println("--- Clear buff ---");

data buff = spiFlashBase.buff();

for(int n = 0; n<KAMOD SFLASH80 PAGE SIZE; n++){
*data buff = 0;
data buff++;

}

Serial.println("--- Read mem ---");
spiFlashBase.readPageBuff(loops * KAMOD SFLASH80 PAGE SIZE);
data buff = spiFlashBase.buff();
for(int n = 0; n<20; n++){

Serial.print(*data buff);

Serial.print(",");

data buff++;
}

Serial.println("");

Serial.println("--- Prepare new buff ---");
data buff = spiFlashBase.buff();
for(int n = 0; n<20; n++){
*data buff = (uint8 t)(n + (loops*10));
Serial.print(*data buff);
Serial.print(",");
data buff++;
}

Serial.println("");

Serial.println("--- Write mem ---");
//spiFlashBase.eraseSector(0);
spiFlashBase.writePageBuff(loops * KAMOD SFLASH80 PAGE SIZE);
Serial.println("--- Clear buff ---");
data buff = spiFlashBase.buff();
for(int n = 0; n<KAMOD SFLASH80 PAGE SIZE; n++){

*data _buff = 0;

data buff++;
}

Serial.println("--- Read mem for check content ---");
spiFlashBase. readPageBuff(loops * KAMOD SFLASH80 PAGE SIZE);

13
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data buff = spiFlashBase.buff();

for(int n = 0; n<20; n++){
Serial.print(*data buff);
Serial.print(",");
data buff++;

}

Serial.println("");

Serial.print("### Verify ");
verify = true;
data buff = spiFlashBase.buff();
for(int n = 0; n<20; n++){
if (*data buff != (uint8 t)(n + (loops*10))) verify = false;
data buff++;
}
if (verify) {
result++;
Serial.println("OK ###");

}
else Serial.println("FAIL 1! ###");

ledi++;

digitalWrite(LED PIN, (ledi&l));
Serial.println();
Serial.println();
Serial.println();

delay(500);
loops++;
if (loops >= 3) {
if (result == 3) Serial.println("### Verify OK 3 times ###");
else Serial.println("!!! Some things are wrong, some verifications fail !!!!");
Serial.println("### THATS ALL ###");
while(1){};

14
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Linki

Karta katalogowa W25Q80
Karta katalogowa W25Q128
Przyktadowe programy
Model CAD (STEP)
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BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
"bte i
sprzedaz@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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